【００４２】
　図１５は、引戸を閉じるときのロック機構３４及び走行体７の動作図を示す。引戸を閉じるのに伴って走行体７が引込み装置１８内に入り、走行体７の本体部９がフック３６の当接片３６ｃに当接すると、フック３６が回転する。
　圖 15 表示關閉拉門的時候的鎖機構 34 和行車體 7 的運作圖。隨著關閉拉門，行車體 7 向含引裝置 18 內包括，合理接觸在[於] 行車體 7 的本體部 9 鉤拳 36 的合理接觸的一方 36 c 的話，鉤拳 36 旋轉。

　圖15，關上拉門的時候的鎖機構34及表現行車體7動作圖。隨著關上拉門行車體7拉進來進入裝置18里面，行車體7實體部9為鉤擊36這個接一個36c這個接觸的話，鉤擊36轉。

フック３６の回転によって、フック３６のケース側係合部３６ａと上部ケース３２との引っ掛かりが外れる。その一方、フック３６の走行体側係合部３６ｂが走行体７の本体部９に引っ掛かる（Ｓ１）。

根據鉤拳 36 的旋轉，掛上鉤拳 36 的 case 方面人員合部 36 a 和上層 case 32, 然而掉下。那個一方面，鉤拳 36 的行車體旁邊人員合部 36 b 掛上 （S 1 ）在[於] 行車體 7 的本體部 9 。

通過鉤擊36轉彎，跟鉤擊36情況方面員合部類36ａ和上部情況32的關係脫離。那個一方面，鉤擊36行車身體的側面員合部類36b在行車體7實體部9里(上)掛(S1)。

【００４３】

　フック３６のケース側係合部３６ａと上部ケース３２との引っ掛かりが外れると、コイルばね４０のばね力によってロック機構３４が引込み装置１８の奥の方に引き込まれる。フック３６の走行体側係合部３６ｂは走行体７の本体部９に引っ掛かっているので、ロック機構３４と共に走行体７も引込み装置１８の奥の方に引き込まれる（Ｓ２）。
　掛上鉤拳 36 的 case 方面人員合部 36 a 和上層 case 32, 然而掉下的話，就由線圈彈簧 40 的彈簧能力所鎖機構 34 被含引裝置 18 的深處引入。因為鉤拳 36 的行車體旁邊人員合部 36 b 掛上在[於] 行車體 7 的本體部 9 ，所以隨著鎖機構 34 行車體 7 也被含引裝置 18 的深處引入（S 2 ）。

　跟鉤擊36情況方面員合部類36ａ和上部情況32的關係脫離的話，根據線圈發條40發條力鎖機構34拉進來被拉進來裝置18里頭。因為鉤擊36行車身體的側面員合部類36b在行車體7實體部9里(上)掛著，與鎖機構34一起行車體7也拉進來被拉進來裝置18里頭(S2)。

【００４４】

　コイルばね４０は、走行体７の本体部９がストッパ４３に当接するまで走行体７を引き込むことができる。しかし、走行体７の本体部９がストッパ４３に当接する前に、引戸３ が枠体１の戸締り側の端部に当接するので、引戸３が閉じた状態が保たれる（Ｓ３）。
　線圈彈簧 40 行車體 7 的本體部 9 罷工 pa 43 能引入行車體 7 到合理接觸。但是，行車體 7 的本體部 9 合理接觸在[於] 罷工 pa 43 前，因為拉門 3 合理接觸在[於] 範圍體 1 關門旁邊的邊部，所以拉門 3 關閉的情況被保持（S 3 ）。

　線圈發條40，行車體7實體部9這個到接觸能拉進來行車體7到sutoppa43。因為在可是，行車體7實體部9sutoppa43這個接觸之前，拉門3 框框體1門管束方面邊部這個接觸，拉門3閉上了的狀態保持(S3)。

【００４５】
　なお、図７に示されるように、引戸３を壁２の壁面に対してフラットに閉じようとすると、引戸３を直線案内溝２５に沿って移動させた後、傾斜した走行体案内溝１８ａに沿って斜めに移動させる必要がある。
　還有，為了被表示在圖 7 ，如果將拉門 3 關閉到對於牆 2 的牆面平的話，，沿著直線指南槽 25 拉門 3 給他移動了之後，必須傾斜沿著行車體指南槽 18 a 給他斜地移動。

　再者，需要圖7表示，對牆2牆面降半音打算閉上拉門3的話，直線嚮導溝25沿著使之移動了拉門3之後，傾斜了的行車體嚮導溝18ａ沿著斜使之移動。

走行体７が直線案内溝２５から傾斜した走行体案内溝１ ８ａに移動するとき、引戸３を閉じようとする勢いが弱まる。本実施形態によれば、引込み装置１８が強制的に引戸３を戸締り側の端部まで引き込むので、引戸３を戸締り側の端部まで確実に移動させることができる。
移動到行車體 7 從直線指南槽 25 傾斜的行車體指南槽 18 a 的時候，正要關閉拉門 3 的勢力變弱。根據本實施形態，因為含引裝置 18 強制地將拉門 3 引入到關門旁邊的邊部，所以能讓拉門 3 到關門旁邊的邊部確實地移動。

行車體7從直線嚮導溝25傾斜了的行車體嚮導溝18ａ移動的時候，打算閉上拉門3的氣勢變弱。根據本實施形態，因為引進裝置18強制地到(連)門管束方面邊部拉進來拉門3，到(連)門管束方面邊部確實能使之移動拉門3。

【００４６】

　図１６は、閉じた状態の引戸を開くときのロック機構３４及び走行体７の動作を示す。閉じた状態の引戸３を開けるとき、走行体７の移動に連動してロック機構３４がコイルばね４０のばね力に抗して移動する（Ｓ１，Ｓ２）。
　圖 16 表示打開關閉的情況的拉門的時候的鎖機構 34 和行車體 7 的運作。打開關閉的情況的拉門 3 的時候，連鎖在[於] 行車體 7 的移動，鎖機構 34 抗拒在[於] 線圈彈簧 40 的彈簧能力，移動（S 1 ，S 2 ）。

　圖16，打開閉上了的狀態的拉門的時候的鎖機構34及表現行車體7動作。開閉上了的狀態的拉門3的時候，行車體7移動傳動鎖機構34線圈發條40發條力反抗移動(S1,S2)。

【００４７】

　フック３６のケース側係合部３６ａが上部ケース３２の孔部３２ａまで移動すると、ねじりばね３８のばね力によって、フック３６が回転し、フック３６のケース側係合部３６ ａが上部ケース３２の孔部３２ａに引っ掛かる（Ｓ３，Ｓ４）。
　鉤拳 36 的 case 方面人員合部 36 a 移動到上層 case 32 的孔部 32 a 一，就螺絲釘矣彈簧 38 的彈簧能力在，根據，鉤拳 36 旋轉，鉤拳 36 的 case 方面人員合部 36 a 掛上 （S 3 ，S 4 ）在[於] 上層 case 32 的孔部 32 a 。

　鉤擊36情況方面員合部類36ａ上部情況32孔部32ａ為止移動的話，擰根據發條38發條力，鉤擊36轉，鉤擊36情況方面員合部類36 a在上部情況32孔部32ａ裡(上)掛(S3,S4)。

フック３６のケース側係合部３６ａと上部ケース３２の孔部３２ａとの引っ掛かりは、ねじりばね３８のばね力によって保たれる。これにより、ロック機構３４がロックした状態になる。
鉤拳 36 的 case 方面人員合部 36 a 、上層 case 32 的孔部 32 a 和的掛上，螺絲釘矣根據在[於] 彈簧 38 的彈簧能力，被保持。根據這個，成為鎖機構 34 鎖上的情況。

跟鉤擊36情況方面員合部類36ａ和上部情況32孔部32ａ的關係，擰根據發條38發條力被保持。根據這個，鎖機構34成為鎖上了的狀態。

【００４８】

　そして、フック３６が回転することで、フック３６の走行体側係合部３６ｂと走行体７ の本体部９との引っ掛かりが外れる。これにより、走行体７の本体部９がロック機構３４ からフリーな状態になり、ロックされた状態のロック機構３４から走行体７を離間させることができる（Ｓ５）。

　然後，鉤拳 36 旋轉用，鉤拳 36 的行車體旁邊人員合部 36 b 、行車體 7 的本體部 9 和的掛上 , 然而掉下。根據這個，行車體 7 的本體部 9 從鎖機構 34 成為自由的情況，能從被鎖上的情況的鎖機構 34 使之挑撥離間行車體 7（S 5 ）。
　並且，由於鉤擊36轉的事，跟鉤擊36行車身體的側面員合部類36b和行車體7 的實體部9的關係脫離。根據這個，行車體7實體部9從鎖機構34 自由的狀態變成，從鎖上了的狀態的鎖機構34能使之離間行車體7(S5)。
【００４９】

　なお、本発明は上記実施形態の限られることなく、本発明の要旨を変更しない範囲で様々に変更可能である。例えば上記実施形態においては、走行体７の本体部９の左右の側面それぞれに一つの戸車１０を設けているが、図１７（Ａ）に示されるように、本体部９の左右の側面それぞれに二つの戸車１０を設けてもよい。
　還有，本發明是被上述實施形態限定事沒有，用不變更本發明的重點的範圍各式各樣可以變更。例如在上述實施形態方面，，在行車體 7 本體部 9 左右的側面各自上設立一個的門滑輪 10 ，但是為了被表示在圖 17（A ），可以在本體部 9 左右的側面各自上設立兩個門滑輪 10 。

　再者，本發明不被限定上述實施形態，在不變更本發明的要旨的範圍謝天謝地變更可以。譬如在上述實施形態中，行車體7實體部9左右側面各自設置著一個滑輪10,不過，圖17被(A)表示，實體部9左右側面各自可以設置二個滑輪10。

そして、戸開き側の一対の戸車１ ０の回転軸線１を共通にし、戸締り側の一対の戸車１０の回転軸線２を共通にしてもよい。この場合、回転軸線２よりも戸開き側の本体部９に走行体係合部３６ａが引っ掛かればよい。
然後，戶使開旁邊的一對門滑輪 10 的旋轉軸 1 成為共同，可以讓關門旁邊的一對門滑輪 10 的旋轉軸 2 共同。這種情況，旋轉軸 2 比戶開旁邊的本體部 9 在行車體人員合部 36 a 掛上的話，好。

並且，共同的門差異方面的一對的滑輪1 0轉彎軸線1，可以共同的門管束方面的一對的滑輪10轉彎軸線2。這個情況，比轉彎軸線2都在門差異方面的實體部9里(上)行車體員合部類36ａ掛就行了。

さらに図１７（Ｂ）に示されるように、本体部９の左右の側面のうち、一方の側面に二つの戸車１０を設け、他方の側面に一つの戸車１０を設けてもよい。この例の走行体７において、回転軸線３は最も戸締り側に位置する戸車１０の回転軸線であり、
為了更進一步被表示在圖 17（B ），設立本體部 9 的左右側面的內、一方面的側面兩個門滑輪 10 ，可以在另一方面的側面上設立一個的門滑輪 10 。在這個例子的行車體 7 方面，旋轉軸 3 是最位於關門旁邊的門滑輪 10 的旋轉軸，

更加被圖17(B)表示，設置實體部9左右側面裡面，一方側面二個滑輪10，在他方側面可以設置一個滑輪10。在這個那個行車體7中，轉彎軸線3是最位於門管束方面的滑輪10轉彎軸線，

回転軸線２は中間の戸車１０の回転軸線であり、回転軸線１は最も戸開き側に位置する戸車１０の回転軸線である。この場合、回転軸線３よりも戸開き側の本体部９に走行体係合部３６ｂ が引っ掛かればよい。
旋轉軸 2 是中間的門滑輪 10 的旋轉軸，旋轉軸 1 是最戶是位於開旁邊的門滑輪 10 的旋轉軸。這種情況，旋轉軸 3 比戶開旁邊的本體部 9 在行車體人員合部 36 b 掛上的話，好。

轉彎軸線2是中間滑輪10轉彎軸線，轉彎軸線1是最位於門差異方面的滑輪10轉彎軸線。這個情況，比轉彎軸線3都在門差異方面的實體部9里(上)行車體員合部類36b 掛就行了。

【００５０】

　さらに、壁と引戸とを組み合わせて引戸装置を構成する替わりに、二枚の開閉可能な引戸を隣接して組み合わせて引戸装置を構成してもよい。
　還有，牆、拉門和配合，構成拉門裝置，對代理，緊鄰二張可以關閉的拉門給他配合，可以構成拉門裝置。

　並且，組合，但是另一方面牆和拉門構成拉門裝置，二張(件)開關可以的拉門鄰接組合可以構成拉門裝置。

【図面の簡単な説明】
【設計圖的簡單的說明】

【圖紙簡單的說明】

【００５１】

【図１】本発明の一実施形態における引戸装置の斜視図（表からみた状態） 

【図２】上記引戸装置の斜視図（裏からみた状態） 

【図３】引戸の斜視図（走行体及び案内体の拡大図を含む） 
【圖 1 】本發明的實施形態的拉門裝置的斜視圖（表面纏繞的情況） 

【圖 2 】上述拉門裝置的斜視圖（幕後纏繞的情況） 

【圖 3 】拉門的斜視圖（包含行車體和指南體的擴大圖）
在【圖1】個發明的一實施形態的拉門裝置的斜視圖(從表看了的狀態

)從【圖2】上述拉門裝置的斜視圖(背面看了的

狀態)【圖3】拉門的含斜視圖(行車體及嚮導體的擴大圖)
【図４】枠体に取り付けられる案内レール及び引込み装置の斜視図（裏からみた状態） 

【図５】引戸の垂直断面図

【図６】引戸の上部の垂直断面図
被【圖 4 】範圍身體成立的指南軌道和含引裝置的斜視圖（幕後纏繞的情況） 

【圖 5 】拉門的垂直剖面圖

【圖 6 】拉門的上層垂直剖面圖

從被【圖4】框框體安的嚮導軌道及拉進來裝置的斜視圖(背面看了的狀態)【

圖5】拉門的垂直斷面圖

【圖6】拉門上部的垂直斷面圖
【図７】引戸の動作を時系列で示した水平断面図

【図８】引込み装置の分解斜視図

【図９】組み立てた状態の引込み装置を示す図（図中（Ａ）は平面図を示し、図中（Ｂ） 

はＢ－Ｂ線断面図を示し、図中（Ｃ）は底面図を示す） 
【圖 7 】拉門的運作時候用系列表示的水平剖面圖

【圖 8 】含引裝置的分解斜視圖

表示組織了【圖 9 】的情況的引包含在內裝置的圖（圖中 （A ）表示平面圖，圖中（B ） 

是表示 B －B 線剖面圖，圖中 （C ）表示底面圖）

表現時候用系列表示了【圖7】拉門的動作

的水平斷面圖【圖8】引進裝

置的分解斜視圖【圖9】組織了的狀態的引進裝置正在圖(圖(A)表示平面圖，正在

圖(B)表示B-B線斷面圖，正在圖(C)表示底面圖)
【図１０】組み立てた状態の引込み装置を示す図（図中（Ａ）は平面図を示し、図中（Ｂ ）はＢ－Ｂ線断面図を示し、図中（Ｃ）は底面図を示す） 
表示組織了【圖 10 】的情況的引包含在內裝置的圖（圖中 （A ）表示平面圖，圖中 （B ）表示 B －B 線剖面圖，圖中 （C ）表示底面圖）
表現【圖10】組織了的狀態的引進裝置正在圖(圖(A)表示平面圖，正在圖(B)表示B-B線斷面圖，正在圖(C)表示底面圖)
【図１１】ロック機構がロックした状態の引込み装置の斜視図（図中（Ａ）は走行体がな(1い場合を示し、図中（Ｂ）は走行体がある場合を示す） 
【圖 11 】鎖機構鎖上的情況的引包含在內裝置的斜視圖（圖中 （A ）是行車身體的 (說 1 表示情況，圖中 （B ）表示有行車身體的情況）  
【圖11】鎖機構鎖上了的狀態的引進裝置的正在斜視圖(圖(A)行車體是吧(1在表現如果，正在圖(B)表示如果有行車體)
【図１２】ロック機構が引き込まれた状態の引込み装置の斜視図（図中（Ａ）は走行体がない場合を示し、図中（Ｂ）は走行体がある場合を示す）
【圖 12 】鎖機構被引入的情況的引包含在內裝置的斜視圖（圖中 （A ）表示沒有行車身體的情況，圖中 （B ）表示有行車身體的情況）
【圖12】鎖機構被拉進來了的狀態的引進裝置的正在斜視圖(圖(A)表示沒有行車體的情況，正在圖(B)表示如果有行車體)
【図１３】ロック機構及び走行体の詳細斜視図

【図１４】ロック機構及び走行体の詳細断面図

【図１５】引戸を閉じるときのロック機構及び走行体の動作図

【図１６】引戸を開くときのロック機構及び走行体の動作図
【圖 12 】鎖機構被引入的情況的引包含在內裝置的斜視圖（圖中 （A ）表示沒有行車身體的情況，圖中 （B ）表示有行車身體的情況）
打開關上【圖13】鎖機構及行車體的詳

細斜視圖【圖14】鎖機構及行車體的詳細

斷面圖【圖15】拉門的時候的鎖機構及行車體的動作

圖【圖16】拉門的時候的鎖機構及行車體的動作圖
【図１７】走行体の他の例を示す水平断面図（図中（Ａ）は四輪の場合を示し、図中（Ｂ ）は三輪の場合を示す）。

【図１８】従来の引込み装置の側面図
表示【【圖 17 】行車體的其他例子的水平剖面圖。（圖中 （A ）表示四輪的情況，圖中 （B ）表示三輪的情況）

【圖 18 】以往的引包含在內裝置的側面圖
表現除了【圖17】行車體以外的例子正在水平斷面圖(圖(A)表示四輪的情況，正在圖(B)表示三輪的情況)。

【圖18】以前的引進裝置側面圖
【図１９】図１８の引込み装置を引込み方向からみた図

【図２０】従来の引込み装置の他の例を示す側面図

【図２１】図２０の引込み装置の動作図
【圖 19 】圖 18 的引包含在內裝置含引方向纏繞了圖

表示【圖 20 】以往的引包含在內裝置的其他例子的側面圖

【圖 21 】圖 20 的引包含在內裝置的運作圖

拉進來【圖19】圖18引進裝置表現除了從方向看了

的圖【圖20】以前的引進裝置以外的例子的側

面圖【圖21】圖20引進裝置的動作圖
【符号の説明】
【符號的說明】
【符號的說明】
【００５２】

１…枠体

２…壁

３…引戸

４，５…ブラケット

７…走行体
1 …範圍體

2 …牆

3 …拉門

4 ，5 …括弧

7 …行車體
1…框框

體2

…牆3…

拉門4,5…括弧7

…行車體

９…本体部

１０…戸車

１５ａ，１５ｂ…直線レール

１８…引込み装置

１８ａ…走行体案内溝（走行体案内部） 
9 …本體部

10 …門滑輪

15 a ，15 b …直線軌道

18 …含引裝置

18 a …行車體指南槽（行車體草案內部） 

9…實體

部10…滑

輪15ａ,15b…直線軌道1

8…引進裝置18

ａ…行車體嚮導溝(行車體嚮導部)
２４…案内ローラ

２５…直線案内溝

３１…下部ケース（ケース） 

３２…上部ケース（ケース） 
24 …指南蘿拉

25 …直線指南槽

31 …下部 case （case ） 

32 …上層 case （case ）
24…嚮導低l

a25…直線嚮
導溝31…下部情況(情況
)32…上部情況(情況)
３２ａ…孔部

３３…ロック機構案内溝（ロック機構案内部） 

３４…ロック機構

３５…ベース
３６…フック
32 a …孔部

33 …鎖機構指南槽（鎖機構草案內部） 

34 …鎖機構

35 …基礎

36 …鉤拳
32ａ…孔

部33…鎖機構嚮導溝(鎖機構嚮導

部)34…鎖機構

35…基本

36…鉤擊
３６ａ…ケース側係合部

３６ｂ…走行体側係合部

３６ｃ…当接片

４０…コイルばね（弾性体） 

Ｃ…回転軸線 
36 a …case 方面人員合部

36 b …行車體旁邊人員合部

36 c …合理接觸的一方

40 …線圈彈簧（彈性體） 

C …旋轉軸
36ａ…情況方面員合部

類36b…行車身體的側面員

合部類36c…這

個接一個40…線圈發條(彈性體

)C…轉彎軸線
